Koormussirge
Eeldus: oomi seadus = I/R ja takistite jadamisi thendamine.

Koormussirge on analoogelektroonikas vaga olulidéste ja selle kasutamine vGimaldab paljusid
probleeme lahendada.

Olgu meil ideaalne elektromotoorjdu allikas ja egd jadami: ) il

Uhendatud takisti takistusega Reaalse elektromotoorjou all o
korral on selleks takistuseks sisetakistus Kui sellise J

elektromotoorjdu allika klemmide kiilge Gihendadarkwes, hakka I’
koguahelat labima vodl. Vool | peab jadamisi Ghendatud ahel
koigil komponentidel olema Uhesugune Elektromotoorjou i
jaguneb niitd (sise)takistuselg@a koormuseleJadamisi Ghendatuc [] =T N \
ahela koigil komponentidel tekkivate pingelangude wsmma peat "V
vorduma allika elektromotoorjduga. Neid reegleid jargides selgub, et séltumata komenu
takistusest on labi koormuse minev vool ja koornauseakenduv pinge alati seotud
elektromotoorjduallika elektromotoorjdufiam ja takistusega ja seda seost naitab koormussirge.

Kui koormuseks on takistR, siis pinge takistiiR on Oom
seaduse pohjal = I-R. Pinge sisetakistusal on U=l-r.
Nende pingete summa peab vorduma elektromotoor Uemj'
Uemj= U+U,.

Asendades valemis suurusg saameUem = U + I-r, kus
fikseeritud suurusteks obem ja r ning | ja U on omavah I, = Uemj/r‘
antud lineaarse vorrandi abil seotud: = Uey; — r+l VvOi =7

| = Uemfr —1/r -U.

Koormusele langev pingd on maksimaalne, kui vodl labi koormuse ja pingeallika on null ja
maksimaalne pinge on seega vOrdhgx = Uem; VOOIU kasvades pinge koormudélvaheneb ja
muutub nulliks, kuil = Uenfr. Iseenesest mdistetavalt on see ka voolu maksi@aaartusmax =
Uemfr Ja tegemist on sisuliselt elektromotoorjou allikhisvoolugal, .

Ulesanne: konstrueerida koormussirged, Wdi; = 12 V jar = 0.2Q vdi 1 Q! Konstrueerida
koormussirged, kur = 0.1Q jaUemj= 5V v0i 8 V!

Konkreetse voolu ja pinge maarab &ra koormuse ttekis
U-=RI Mida suurem orR, seda vaiksem on vooélja seda lahemal
ollakse koormussirgeUem; vadrtusele. Mida véiksem dr,
seda suurem on vobja seda vaiksem on koormusele langev
pinge U. Voolu leidimiseks konkreetse takisti takistuRe
Ul U=U_-rd korral tuleb jagada elektromotoorjdud ahela kogistakega
f | =Uemf(R+r). Pinge koormusel saab seejarel leida vastavalt
5 oomi seadusele U = I|-R. Antud seost vdib vaadelda
I I; I taiendava sirgena, mille tdus on maaratud takigigeegelik
L vool ja pinge koormusel on maaratud kahe sirge
|6ikumispunktiga.
Kui me soovime, et koormust takistusealabiks kindel vool ja pinge, vBime varieerida
elektromotoorjduallika elektromotoorjoudiem; vOi takistustr (néiteks lisades taiendava jadamisi
oleva takistuse).
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Ulesanne: Joonistage koormussirge, Withj = 6 V jar = 1 Q! Lisage koormuseks olevale takistile
R vastavad sirged, kit = 0,1Q, 2 Q ja 100Q! Millised on vastavatel juhtudel takistit |&biv @iga
takistile rakenduv pinge?



Edaspidi naeme, et lisaks takistitesdib koormuseks olla diood, millel tekib kindehgelang
sOltumata teda labivast voolust ja samuti vOib kamseks olla transistor, mille valjundit |&bib pisib
vool sdltumata talle rakendatud pingest. Ka séljideul peavad pinge ja vool koormusel jaama
koormussirgele. Konkreetse pinge ja voolu méaratasa koormussirge 16ikumispunkt
horisontaalse jooneda = const dioodi korral ja vertikaalse joondgaconst transistori korral.
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Sisuliselt voib elektromotoorjdu allika ja temggdamisi oleva (sise)takistuse korral koormuse
vool ja pinge olla omavahel seotud tikskdik millisektsiooni abil, koormussirge pdhjal saab leida
voolu ja pinge koormusel.



